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Instructiuni si recomandari pentru utilizatorul motoreductorului ROBUS



1) Recomandiri

Acest manual de instructiuni contine informatii importante in materie de siguran{d pentru

instalare; trebuie sa cititi cu atentie toate instructiunile inainte de a incepe instalarea. Pastrati

acest manual in bune conditii pentru a-1 putea consulta ulterior.

Luand in considerare situatiile de pericol care pot apdrea in timpul instalarii si a utilizarii

dispozitivului ROBUS, este necesar ca instalarea sa se faca in conformitate cu legile, normele si

regulamentele. In acest capitol sunt mentionate recomandarile de tip general; alte recomandari
importante se gasesc in capitolele ,,3.1. Verificari preliminarii” si ,,5 Testarea si darea in
functiune”.

! Conform legislatiei recente europene, realizarea unei porti sau a unui grilaj automat intra

in cadrul prevederilor Directivei 98/37/CE (Directiva pentru Masini) si, in special, a

normelor: EN 13241-1 (norma in concordanti), EN 12445, EN 12453 si EN 12635, care

permit producitorilor sa declare prezumtia de conformitate a produsului.

Mai multe informatii si directive pentru analiza riscului si pentru intocmirea Documentatiei

Tehnice sunt disponibile la adresa: www.niceforyou.com. Acest manual este destinat exclusiv

personalului tehnic calificat pentru instalare. Cu exceptia anexei specifice pe care instalatorul o

va separa, ,,Instructiuni si recomandari pentru utilizatorul motoreductorului ROBUS”, nici una

din informatiile de aici nu este de interes pentru utilizatorul final.

e Este interzis sa se foloseasca ROBUS pentru un scop diferit de cel prevazut in aceste
instructiuni; o utilizare inadecvata poate cauza pericole si daune asupra persoanelor sau a
bunurilor.

e Inainte de a incepe instalarea, este bine si faceti o analiza a riscurilor care sa includa lista de
cerinte esentiale de siguranta, prevazute de anexa I a Directivei pentru Masini, indicand
solutiile corespunzatoare adoptate. Amintiti-va ca analiza riscurilor este unul din documentele
care formeaza ,,documentatia tehnica” a automatizarii.

e Verificati daca este nevoie sa atasati si alte dispozitive pentru a completa automatizarea cu
ROBUS in functie de situatia de folosire specifica si pericolele prezente: de exemplu, trebuie
luate in considerare pericolele de impact, strivire, taiere, tarare etc. si alte pericole in general.

e Nu modificati nicio parte decat daca acest lucru este specificat in aceste instructiuni; lucrarile
de acest fel pot duce la defectiuni; NICE nu este responsabila de deteriorarile care rezulta din

produse modificate.



In timpul instalarii si a utilizarii, asigurati-va cd nu pot intra elemente solide sau lichide in
unitate sau in alte dispozitive deschise; daca este nevoie, adresati-va serviciului de asistenta
NICE; utilizarea dispozitivului ROBUS in aceste situatii poate duce la aparitia de situatii
periculoase.

Automatizarea nu se poate folosi inainte de a fi datd in functiune in modul indicat in capitolul
,.J Testarea si darea in functiune”.

Materialul de impachetat de pe ROBUS trebuie eliminat respectand normele locale.

Daca defectiunea nu se poate rezolva utilizdnd informatiile din acest manual, adresati-va
serviciului de asistentd NICE.

Daca se deconecteaza intrerupatoarele automate sau sigurantele, inainte de a le reseta trebuie
sa localizati si sa eliminati avaria.

Inainte de a accesa bornele din interiorul capacului dispozitivului ROBUS, deconectati toate
circuitele de alimentare; daca dispozitivul de deconectare nu se vede, puneti un afis cu
L,ATENTIE: INTRETINERE IN CURS DE DESFASURARE”.

Recomandari speciale despre utilizarea corespunzatoare a acestui produs in legatura cu Directiva

pentru masini 98/37/CE (ex 89/392/CEE):

Acest produs se comercializeaza ca si ,,componentd de masind” si este fabricat pentru a fi
incorporat intr-o magind sau pentru a fi asamblat cu alte masini pentru a realiza ,,0 magina”,
conform Directivei 98/37/CE, doar in combinatie cu alte componente si in modul descris in
acest manual de instructiuni. Conform prevederilor directive 98/37/CE se avertizeaza ca nu se
permite utilizarea acestui produs pana cand producatorul masinii, unde s-a montat produsul,

nu l-a identificat si nu l-a declarat in conformitate cu directiva 98/37/CE

Recomandari speciale despre utilizarea corespunzatoare a acestui produs in legatura cu Directiva

,,Joasa Tensiune” 73/23/CEE si modificarea ulterioara 93/68/CEE:

Acest produs raspunde cerintelor prevazute in Directiva ,,Joasd Tensiune” daca se foloseste
pentru utilizarea si in configuratiile prevazute in acest manual de instructiuni si Tn combinatie
cu articolele prezente in catalogul de produse al Nice S.p.a. Cerintele pot sd nu fie garantate

daca produsul se utilizeaza in configuratii diferite sau cu alte produse neprevizute; este



interzisa utilizarea produsului 1n aceste conditii, pana cand persoana care executd instalarea a

verificat daca rdspunde cerintelor prevazute de directiva.

Recomandari speciale despre utilizarea corespunzatoare a acestui produs in legatura cu Directiva
,Compatibilitate Electromagnetica” 89/336/CEE si modificarea ulterioara 92/31/CEE si
93/68/CEE:

e Acest produs a fost supus testarilor n materie de compatibilitate electromagnetica in conditii
critice de utilizare, in configuratiile prevazute in acest manual de instructiuni si in combinatie
cu articolele prezente in catalogul de piese al Nice S.p.a. Daca produsul se utilizeaza cu
electromagnetice; in aceste conditii, este interzisd utilizarea produsului pana cand persoana

care executd instalarea a verificat daca raspunde cerintelor prevazute de directiva.

2) Descrierea produsului si utilizare prevazuta

ROBUS este o linie de motoreductoare electromecanice ireversibile, destinate pentru
automatizarea portilor culisante. Are 0 unitate electronica de control si un conector pentru
receptor prin radiocomandd SMXI sau SMXIS (optionale). Conectdrile electrice catre
dispozitivele externe sunt sensibile datoritd utilizarii ,,BlueBUS”, o tehnicd care permite
conectarea diferitelor dispozitive doar cu 2 cabluri. ROBUS functioneaza cu energie electrica;
daca se intrerupe alimentarea de la reteaua electrica, motoreductorul se poate debloca cu o cheie
si poarta se poate misca manual; de asemenea, se poate utiliza accesoriul optional; bateria
compensatoare PS124 care permite efectuarea unor manevre, inclusiv in lipsa energiei electrice
din retea.

Linia ROBUS este formatd din mai multe produse, a caror diferentd principald este descrisa in

tabelul 1.
Tabel 1: compararea caracteristicilor esentiale ale motoreductoarelor ROBUS

Tip motoreductor RB600 RB600P RB1000 RB1000P

Tip de sfarsit de cursa Electromecanic | De proximitate Electromecanic De proximitate
inductiva inductiva

Lungime maxima canat 8m 12m

Greutate maxima canat 600 kg 1000 kg

Cuplu maxim de pornire 18 Nm 27 Nm

(corespunzator la fortd) (600 N) (900 N)

Motor si transformator Motor 24 Vee @ 77 mm Motor 24 Vee @ 115 mm

Transformator in coloana El Transformator toroidal




Nota: 1 kg =9,81 N, adica, de exemplu, 600 N = 61 kg

[figura 1]

2.1) Limite de utilizare

Datele referitoare la modul in care functioneaza produsele din linia ROBUS sunt indicate in
capitolul ,,8. Specificatii tehnice” i sunt singurele valori care permit evaluarea corecta a utilizarii
sale.

Pentru caracteristicile lor, produsele ROBUS sunt adecvate pentru a fi folosite la porti culisante,
conform limitelor indicate 1n tabelele 2, 3 si 4.

Folosirea efectivda a ROBUS pentru a automatiza o anumita poarta culisanta, depinde de frecare si
de alte fenomene, inclusiv ocazionale, ca de exemplu prezenta ghetii care poate fi un obstacol in
miscarea portii.

Pentru o verificare efectiva este absolut necesar sa se masoare forta necesard pentru a migca
poarta pe toatd lungimea cursei si sd se verifice daca respectiva forta nu depaseste ,,momentul de
torsiune nominal” indicat in capitolul ,,8. Specificatii tehnice” (se recomanda o margine de 50%
deoarece conditiile atmosferice adverse pot determina marire a frecarilor); de asemenea, pentru a
stabili numarul de cicluri / ora si ciclurile consecutive trebuie sa se ia in considerare indicatiile

din tabelele 2 si 3.

Tabel 1: limite referitoare la lungimea canatului

RB600, RB600P RB1000, RB1000P
Lungimea portii Cicluri / ora Cicluri Cicluri / ora Cicluri
(m) maxime consecutive maxime consecutive
maxime maxime
Pana la 4 40 20 50 25
4+6 25 13 33 16
6+8 20 10 25 12
8+10 20 10
10+ 12 -—- - 16 8

Tabel 2: limite referitoare la greutatea canatului

RB600, RB600P RB1000, RB1000P
Greutatea Procentaj cicluri | Viteza maxima | Procentaj cicluri | Viteza maxima
canatului (kg) admisa admisa
Péna la 200 100 % V6 = Extrem de | 100 % V6 = Extrem de
rapid rapid




200 + 400 80 V5 = Foarte | 90 V5 = Foarte
rapid rapid

400 + 500 60 V4 = Rapid 75 V4 = Rapid

500 + 600 50 V3 = Mediu 60 V4 = Rapid

600 + 800 50 V3 = Mediu

800 +900 -- 45 V3 = Mediu

900 + 1000 40 V3 = Mediu

Lungimea canatului permite determinarea numdrului maxim de cicluri pe ord si de cicluri
consecutive, in timp ce greutatea permite determinarea procentajului de reducere a ciclurilor si a
vitezei maxime admise; de exemplu, pentru ROBUS 1000, daca canatul are o lungime de 5 m va
admite 33 cicluri / ord si 16 cicluri consecutive, dar daca canatul cantireste 700 kg, ciclurile
trebuie reduse la 50%, deci rezultatul este de 16 cicluri / ora si aproximativ 8 cicluri consecutive,
in timp ce viteza maxima admisa este V4: rapid. Pentru a evita supraincilzirea, unitatea este
prevazuta cu un limitator de manevre, care se bazeaza pe efortul motorului si durata ciclurilor,
activandu-se atunci cand se depaseste limita maxima. Limitatorul de manevre masoarda si
temperatura mediului, reducand si mai mult manevrele daca temperatura este foarte ridicata.

in capitolul ,,8. Specificatii tehnice”, se indica o evaluare de ,,durabilitate”, adica viata economica
medie a produsului. Valoarea este foarte influentata de coeficientul de uzura a manevrelor, adica
suma tuturor factorilor care intervin in uzura. Pentru a realiza respectiva evaluare, trebuie sa se
insumeze coeficientii de uzura din tabelul 4, si cu rezultatul total sd se verifice in graficul de
durabilitate calculata. De exemplu, ROBUS 1000 la o poartd de 650 kg, de 5 m lungime, dotata
cu fotocelule si fara alte elemente de solicitare, obtine un coeficient de uzura echivalent la 50%

(30+10+10). Din grafic, durabilitatea se estimeaza la 80.000 cicluri.

Tabel 4: evaluarea durabilitatii in legatura cu coeficientul de uzura a manevrei

Coeficient de uzura Robus Durabilitatea pe cicluri
600 | 1000

Greutatea canatului kg Durabilitatea pe cicluri

Pana la 200 10 5 [grafic]

200 = 400 30 10 Coeficient de uzurid %

400 + 600 50 20

600 +700 30

700 + 800 40

800 + 900 50

900 + 1000 60

Lungimea canatului in metri

Péani la 4 10 5

4+6 20 10

6+8 35 20

8+ 10 35




10+ 12 | —- | 50 |
Alte elemente de uzura (a se lua in considerare

dacé probabilitatea de a aparea depaseste 10%)

Temperatura mediului este mai mare de 40° C sau mai 10 10
mica de 0° C sau umiditatea este mai mare de 80%

Prezenta prafului sau a nisipului 15 15
Prezenta de salinitate 20 20
Intreruperea manevrei din Fotocelula 15 10
Intreruperea manevrei din Stop 25 20
Vitezad mai mare de ,,1.4 rapid” 20 15
Punt de pornire activ 25 20
Total coeficient uzurd %:

Nota: daca coeficientul de uzura este mai mare de 100% inseamna ca conditiile depasesc limita

de acceptabilitate; se recomanda sa folositi un model de marime mai mare.

2.2) Instalare tipica

Figura 2 indica o instalare tipica a automatizarii unei porti culisante utilizand ROBUS.
[figura 2]

1 Selector de cheie

2 Fotocelule 1n coloana

3 Fotocelule

4 Banda sensibila principald montatad pe elementul fix (optional)

5 Banda sensibila principalda montata pe elementul mobil

6 Suport de sfarsit de cursa de ,,Deschidere”

7 Cremaliera

8 Banda sensibila secundara montata pe elementul fix (optional)

9 Lumina intermitenta cu antena incorporata

10 ROBUS

11 Suporturi de sfarsit de cursa de ,Inchidere”.

12 Banda sensibila secundara montata pe elementul mobil (optional)

13 Transmitator

2.3) Lista cablurilor
In instalarea tipica din figura 2 se indica si cablurile necesare pentru conectirile diferitelor

dispozitive; in tabelul 5 se indica caracteristicile cablurilor.




! Cablurile utilizate trebuie sa fie adecvate pentru tipul de instalatie; de exemplu, se
recomanda un cablu de tip HO3VV-F pentru instalatii montate in interior sau de tip

HO7RN-F pentru instalatii montate in exterior.

Tabel 5: lista cablurilor

Conectare Tip de cablu Lungime maxima admisa

A: Linie electrica de alimentare 1 cablu 3 x 1,5 mm? 30 m (nota 1)

B: Lumin3 intermitenta cu antena 1 cablu 2 x 0,5 mm? 20m

1 cablu blindat tip RG58 20 m (recomandat mai mic de 5 m)

C: Fotocelule 1 cablu 2 x 0,5 mm? 30 m (nota 2)

D: Selector de cheie 2 cabluri 2 x 0,5 mm? (nota3) | 50m

E: Benzi sensibile montate pe elementul fix 1 cablu 2 x 0,5 mm? (nota 4) 30m

F: Benzi sensibile montate pe elementul mobil 1 cablu 2 x 0,5 mm? (nota 4) 30 m (nota 5)

Nota 1: daca cablul de alimentare masoard mai mult de 30 m trebuie sa aiba o grosime mai mare,
de exemplu 3 x 2,5 mm? si este nevoie de o impamantare de siguranti aproape de automatizare.
Nota 2: daca cablul ,,BLUEBUS” masoara mai mult de 30 m, pana la maxim 50 m, este nevoie
de un cablu de 2 x 1 mm?,

Nota 3: cele doui cabluri 2 x 0,5 mm? se pot inlocui cu un singur cablu 4 x 0,5 mm?,

Nota 4: daca se ataseaza mai mult de o banda, a se vedea capitolul ,,7.3.2. Intrarea STOP” pentru
tipul de conectare recomandata.

Nota 5: pentru conectarea benzilor sensibile montate pe elementul mobil al portii culisante
trebuie sa se foloseascd dispozitive corespunzatoare care sa permitd conectarea i cu o poartda in

migcare.

3) Instalare
I ROBUS trebuie instalat de catre personalul calificat, respectind legile, normele si

regulamentele si indicatiile din aceste instructiuni.

3.1) Verificari preliminarii

Inainte de a incepe instalarea dispozitivului ROBUS trebuie si faceti urmitoarele verificari:

e Verificati daca materialul pe care il veti folosi este in perfecta stare, daca este adecvat pentru
utilizare i daca respecta normele.

e Verificati daca structura portii este adecvatd pentru automatizare.

e Verificati dacd greutatea si dimensiunile canatului sunt conforme cu limitele de utilizare

indicate 1n capitolul ,,2.1. Limite de utilizare”.




Verificati, comparand cu valorile indicate in capitolul ,,8. Specificatii tehnice”, daca forta
necesara pentru a pune in miscare canatul este mai micd de jumatatea din ,,momentul de
torsiune maxim” si daca forfa necesara pentru a mentine poarta in miscare este mai mica de
jumatatea din ,,momentul de torsiune nominal”; se recomanda o margine de 50% asupra
fortelor, deoarece conditiile climatice adverse pot mari frecarile.

Verificati dacd 1n toatd cursa portii, atat la inchidere cat si la deschidere, nu existd puncte de
frecare mai mare.

Verificati daca nu exista pericolul sa deraieze canatul sau sa iasa din marcaje.

Verificati taria opritorilor mecanici si verificati dacd nu existd risc de deformare nici in
momentul in care poarta izbeste cu forta opritorul.

Verificati dacd poarta este bine echilibratd, adica dacd nu se migca in momentul in care este
oprita intr-o pozitie.

Verificati daca zona de fixare a motoredutorului nu se poate uda; daca este nevoie, montati
motoreductorul mai sus de pamant.

Verificati daca zona de fixare a motoreductorului permite deblocarea si 0 manevra manuala
usoara $i sigura.

Verificati daca punctele de fixare ale diferitelor dispozitive se afla in zone protejate de
lovituri i daca suprafetele sunt suficient de solide.

Componentele automatizarii nu trebuie introduse in apa sau in alte substante lichide.

Nu asezati dispozitivul ROBUS 1n apropierea surselor de caldurd, in zone cu risc de explozie,
foarte acide sau sarate deoarece ROBUS se poate deteriora si poate avea probleme de
functionare sau poate genera situatii de pericol.

Daca exista o usd de acces pe canat sau o poatd in zona de miscare a canatului, asigurati-va ca
nu blocheaza cursa normala si atasati un sistem de interblocare corespunzator daca este cazul.
Conectati unitatea la o linie de alimentare electricd dotatd cu un sistem de impamantare de
siguranta.

Linia de alimentare electrica trebuie protejata cu un dispozitiv magneto-termic si diferential
adecvat.

Pe linia de alimentare la reteaua electrica trebuie montat un dispozitiv de deconectare de la
alimentare (cu categorie de supratensiune III, adica distanta intre contacte de minim 3,5 mm)

sau alt sistem echivalent, de exemplu o priza si un stecher. Daca dispozitivul de deconectare
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de la alimentare nu este aproape de automatizare, asezati un sistem de blocare pentru a evita

conectarea accidentald sau neautorizata.

3.2) Fixarea motoreductorului
Daca suprafata de sprijin existd deja, motoreductorul se fixeaza direct pe suprafatd utilizandu-se
mijloace adecvate, de exemplu dibluri de expansiune. Altfel, pentru a fixa motoreductorul,
trebuie sa:
1. Excavati o groapa pentru consolidare de dimensiuni adecvate, folosind ca referinta valorile
indicate 1n Figura 3
2. Pregatiti unul sau mai multe tuburi prin care sa treaca cablurile electrice, in modul indicat in
Figura 4.
3. Asamblati cele doua suporturi in placa de cimentare asezand o piulitd dedesubt si una deasupra
placii; piulita de dedesubtul placii se insurubeaza in modul indicat in Figura 5, astfel incat partea
insurubata sa treaca aproximativ 25 + 35 mm deasupra placii.
4. Turnati cimentul si, Tnainte sa inceapa sa se intareasca, asezati placa de consolidare in functie
de valorile indicate In Figura 3; verificati sa fie paraleld cu canatul si perfect nivelata. Asteptati ca
cimentul sa se intareasca.
5. Indepartati cele 2 piulite de deasupra placii si puneti motoreductorul; verificati sa fie perfect
paralel cu canatul si apoi ingurubati usor cele 2 piulite si saibele furnizate, in modul indicat 1n
figura 7.
[figura 3] [figura 4] [figura 5]

[figura 6] [figura 7]

Dacé cremaliera este instalata, dupd ce ati fixat motoreductorul, reglati stifturile de reglare in
modul indicat in figura 8 pentru a aseza pinionul de la ROBUS la inaltimea corectd, lasand un joc
de 1 =2 mm de la cremaliera. Altfel, pentru a fixa cremaliera, trebuie sa:

6. Deblocati motoreductorul dupa cum se indica in paragraful ,,Deblocare si miscare manuald”
din capitolul ,,Instructiuni §i recomandari pentru utilizatorul motoreductorului ROBUS”

7. Deschideti complet poarta, sd sprijiniti pe pinion prima parte a cremalierei si sd verificati daca

inceputul cremalierei corespunde cu inceputul portii, dupa cum indica figura 9. Verificati daca

11



intre pinion si cremalierda este un joc de 1 + 2 mm, apoi fixati cremaliera la canat folosind
elementele corespunzatoare.

[figura 8] [figura 9] [figura 10]

[figura 11] [figura 12]

! Pentru a evita ca greutatea portii si afecteze motoreductorul, este important ca intre

cremaliera si pinion sa fie un joc de 1 +~2 mm, dupa cum indica figura 10.

8. Glisati canatul si folositi intotdeauna pinionul ca referinta pentru a fixa celelalte elemente ale

cremalierei.

9. Taiati partea de surplus de la ultima parte a cremalierei.

10. Deschideti si inchideti de mai multe ori poarta, verificand daca cremaliera gliseaza aliniat cu

pinionul, cu o tolerantd maxima de 5 mm si daca pe toatd suprafata s-a respectat un joc de 1 ~ 2

mm intre pinion §i cremaliera.

11. Strangeti cu fortd piulitele de fixare a motoreductorului pentru a-1 fixa strans pe pamant;

acoperiti piulitele de fixare cu capacele corespunzatoare, figura 11.

12. Fixati suporturile de sfarsit de cursa in modul indicat in continuare (pentru versiunile RB600P

si RB100P fixati suporturile dupa instructiunile din capitolul ,,3.3. Fixarea suporturilor de sfarsit

de cursa la versiunile cu sfarsit de cursd de proximitate inductiva”):

e Asezati poarta manual in pozitia de deschidere lasand o distanta de cel putin 2 — 3 cm de la
opritorul mecanic.

e (Qlisati suportul pe cremaliera in directia de deschidere panad cand se activeaza sfarsitul de
cursd. Atunci, impingeti in fatd suportul aproximativ 2 cm si dupd aceea fixati-l la cremaliera
cu suruburile fara cap corespunzatoare, a se vedea figura 12.

13. Blocati motoreductorul dupa cum se indica in paragraful ,,Deblocare si migscare manuala” din

capitolul ,,Instructiuni si recomandari pentru utilizatorul motoreductorului ROBUS”.
3.3) Fixarea sfarsiturilor de cursa in versiunile cu sfarsit de cursa inductiv

Pentru versiunile RB600P si RB1000P, care folosesc sfarsitul de cursa de proximitate inductiva,

trebuie fixate suporturile de sfarsit de cursa dupa cum se indica in continuare.
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1. Asezati poarta manual in pozitia de deschidere, lasand o distanta de cel putin 2 — 3 cm de
opritorul mecanic.

2. Glisati suportul pe cremaliera in directia de deschidere pana cand ledul corespunzator se
stinge, ca si in figura 13. Atunci, impingeti 1n fata suportul aproximativ 2 cm si dupa aceea fixati-
1 la cremaliera cu suruburile fara cap corespunzatoare.

3. Asezati poarta manual in pozitia de inchidere, lasand o distanta de cel putin 2 — 3 cm de
opritorul mecanic.

4. Glisati suportul pe cremaliera in directia de inchidere pana cand ledul corespunzator se stinge,
ca si in figura 13. Atunci, impingeti in fata suportul aproximativ 2 cm si dupa aceea fixati-1 la

cremalierd cu suruburile fara cap corespunzatoare.

I La sfarsitul de cursa de proximitate inductiva distanta ideala a suportului este cuprinsa
intre 3 si 8 mm, dupa cum se indica in figura 14.

[figura 13]

[figura 14]

3.4) Instalarea diferitelor dispozitive
Instalati celelalte dispozitive urmand instructiunile corespunzatoare. Verificati in paragraful ,,3.6

Descrierea conectarilor electrice” si in figura 2 dispozitivele care se pot conecta la ROBUS.

3.5) Conectari electrice

! Toate conectarile electrice trebuie facute fara tensiune in instalatie si, la caz, cu bateria
compensatoare deconectata.

1. Pentru a demonta capacul de protectie si pentru a putea ajunge la unitatea electronica de
control a dispozitivului ROBUS, indepartati surubul lateral si ridicati capacul.

2. Indepartati membrana de cauciuc care inchide orificiul de intrare a cablurilor si introduceti
toate cablurile de conectare in diferitele dispozitive, lasdndu-le mai lungi cu 20 = 30 cm decat
este necesar. A se vedea tabelul 5 pentru tipul de cablu si figura 2 pentru conectari.

3. Cu o brida strangeti toate cablurile care intrd in motoreductor. Asezati brida putin mai jos de
orificiul de intrare a cablurilor. Pe membrana de cauciuc tdiati un orificiu putin mai mic decat

diametrul cablurilor stranse si introduceti membrana pe lungimea cablurilor pand la brida; apoi
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asezati din nou membrana in locul pentru orificiul prin care trec cablurile. Asezati altd brida
pentru a strange cablurile putin mai sus de membrana.

4. Conectati cablul de alimentare la borna corespunzatoare, dupa cum se indica in figura 15 si cu
o brida blocati cablul in primul inel de fixare a cablurilor.

5. Conectati celelalte cabluri dupa cum se indica in figura 17. Pentru a usura munca, bornele se
pot indeparta.

6. Odata realizate conectarile, blocati cu bridele cablurile stranse in al doilea inel de fixare a
cablurilor; partea de surplus de cablu a antenei se blocheaza la celelalte cabluri cu o brida, dupa
cum se indica in figura 16.

[figura 15] [figura 16]

[figura 17]

Pentru a conecta 2 motoare pe canaturi opuse, a se vedea capitolul ,,7.3.5 ROBUS 1n mod Slave”.

3.6) Descrierea conectirilor electrice

In acest paragraf este o scurti descriere a conectirilor electrice; alte informatii se gisesc in
paragraful ,,7.3. Instalarea si dezinstalarea dispozitivelor”.

FLASH: iesire pentru lumina intermitenta ,,LUCYB” sau asemanatoare, doar cu bec de 12 V
maxim 21 W.

S.C.A.: iesire ,,Indicator Luminos Grilaj Deschis”; se poate conecta un bec de 24 V, maxim 4 W.
De asemenea se poate programa pentru alte functii; a se vedea capitolul ,,7.2.3. Functii din al
doilea nivel”

BLUEBUS: la aceasta bornda se pot conecta dispozitivele compatibile; toate dispozitivele se
conecteaza In paralele doar cu doud conductoare prin care circuld atat alimentarea electricd cat si
semnalele de comunicare. Pentru mai multe informatii despre BlueBUS a se vedea capitolul
,,7.3.1. BlueBUS”.

STOP: intrare pentru dispozitivele care blocheaza sau opresc manevra care este in curs de
executare; cu solutii corespunzatoare, se pot conecta la intrare contacte de tipul ,,Normal Inchis”,
»Normal Deschis” sau dispozitive de rezistentd constantd. Pentru mai multe informatii despre
STOP a se vedea capitolul ,,7.3.2. Intrarea STOP”’.

P.P. Pas cu pas: intrare pentru dispozitivele care controleaza miscarea; se pot conecta contacte

de tipul ,,Normal Deschis”.
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DESCHIS: intrare pentru dispozitivele care actioneaza doar migcarea de deschidere; se pot
conecta contacte de tip ,,Normal Deschis”.

INCHIS: intrare pentru dispozitivele care actioneaza doar miscarea de inchidere; se pot conecta
contacte de tip ,,Normal Inchis”.

ANTENA: intrare de conectare a antenei pentru receptor (antena este incorporati pe LUCY B).

4) Verificari finale si punere in functiune
Inainte de a incepe verificarea si de a pune in functiune automatizarea, se recomanda sa asezati

poarta la jumatatea cursei pentru a se putea deschide sau inchide liber.

4.1) Selectarea directiei

In functie de pozitia motoreductorului fatd de poartd, trebuie s alegeti directia manevrei de
deschidere; daca, pentru a se deschide canatul trebuie sd se miste inspre stanga, deplasati
selectorul inspre stdnga, dupd cum se indicd in figura 18; dacd, pentru a se deschide poarta
trebuie s se miste Inspre dreapta, deplasati selectorul inspre dreapta, dupa cum se indica in figura
19.

[figura 18]

[figura 19]

4.2) Conectarea la alimentarea electrica

I Conectarea la alimentarea electrica a dispozitivului ROBUS trebuie realizata de citre
personalul tehnic expert si calificat, in conformitate cu normele, legile si regulamentele.

In momentul in care ROBUS se conecteazi la tensiune, se recomanda sa faceti unele verificari
simple:

1. Verificati daca ledul BLUEBUS palpaie regulat cu o frecventa de o palpaire pe secunda.

2. Verificati daca palpaie si ledurile fotocelulelor (atat TX cat si RX); nu este important tipul de
palpaire, depinde de alti factori.

3. Verificati daca lumina intermitenta conectata la iesirea FLASH si lumina indicatoare conectata
la iesirea S.C.A. sunt stinse.

Daca conditiile de mai sus nu sunt indeplinite, se recomanda sa Intrerupefi imediat alimentarea

unitatii si sa verificati mai atent conectarile electrice.
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Mai multe informatii utile pentru cautarea si diagnosticarea avariilor se afla in capitolul ,,7.6.

Solutii pentru probleme”.

4.3) Recunoasterea dispozitivelor

Dupa ce ati terminat conectarea alimentdrii electrice, unitatea de control trebuie sa recunoasca
dispozitivele conectate la intririle BLUEBUS si STOP. Inainte de aceasti etapa ledurile L1 si L2
palpaie, indicand faptul ca trebuie realizata o recunoastere de dispozitivelor.

1. Apasati si tineti apasate butoanele [ A ] si [Set].

2. Dati drumul butoanelor atunci cand ledurile L1 si L2 incep sa palpaie foarte repede (dupa
aproximativ 3 secunde).

3. Asteptati cateva secunde pentru ca unitatea sa termine recunoasterea dispozitivelor.

4. La terminarea recunoasterii, ledul STOP trebuie sa ramana aprins si ledurile L1 si L2 se vor
stinge (poate ledurile L3 si L4 vor incepe sa palpaie).

[figura 20]

Etapa de recunoastere a dispozitivelor conectate se poate repeta in orice moment, inclusiv dupa
instalare, de exemplu daca se adaugd un dispozitiv; pentru a efectua o noua recunoastere, a se

vedea capitolul ,,7.3.6. Recunoasterea celorlalte dispozitive”.

4.4) Recunoasterea lungimii portii

Dupa recunoagsterea dispozitivelor ledurile L3 si L4 vor incepe sa palpaie; acest lucru inseamna
ca este nevoie ca unitatea sd recunoasca lungimea portii (distanta de la sfarsitul de cursa de
inchidere la sfarsitul de cursa de deschidere); respectiva masurare este necesara pentru a calcula

punctele de dezaccelerare si punctul de deschidere partiala.

1. Apasati si tineti apasate butoanele [ V] si [Set].

2. Dati drumul la butoane atunci cand incepe manevra (dupa aproximativ 3 secunde).

3. Verificati daca manevra este de deschidere; daca nu, apasati butonul [Stop] si cititi cu mai
multa atentie capitolul ,,4.1. Selectarea directiei”; apoi, repetati de la pasul 1.

4. Asteptati ca unitatea sa termine manevra de deschidere pand cand ajunge la sfarsitul de cursa
de deschidere; imediat dupa aceea, va incepe manevra de inchidere.

5. Asteptati ca unitatea sa termine manevra de inchidere.
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[figura 21]
Daca nu sunt indeplinite conditiile de mai sus, opriti imediat alimentarea unitatii si verificati cu o
mai mare atentie conectarile electrice. Mai multe informatii se gasesc in capitolul ,,7.6. Solutii

pentru probleme”.

4.5) Verificarea miscarii portii

Dupa recunoasterea lungimii portii, se recomanda sa efectuati unele manevre pentru a verifica
migcarea corecta a portii.

1. Apasati butonul [Deschis] pentru a actiona o manevra de ,,Deschidere”; verificati daca poarta
se deschide normal, fara schimbari de viteza; doar atunci cand poarta este intre 50 cm si 70 cm de
la sfarsitul de cursa de deschidere va trebui sd incetineasca si s se opreasca, pentru activarea
sfarsitului de cursa, la 2 + 3 cm de la opritorul mecanic de deschidere.

2. Apisati butonul [Close] pentru a actiona o manevri de ,,Inchidere”; verificati daci poarta se
inchide normal, fara schimbari de viteza; doar atunci cand poarta este intre 50 cm si 70 cm de la
sfarsitul de cursa de inchidere va trebui sa incetineasca i sa se opreascd, pentru activarea
sfarsitului de cursa, la 2 + 3 cm de la opritorul mecanic de inchidere.

3. In timpul manevrelor verificati dacd lumina intermitenti palpaie cu o frecventa de 0,5 secunde
aprins si 0,5 secunde stins. La caz, verificati si palpairile luminii indicatoare conectatd la borna
SCA: palpaire lenta la deschidere si rapida la inchidere.

4. Efectuati diferite manevre de deschidere si de inchidere pentru a observa posibile defectiuni de
montare si de reglare sau alte neregularitati, de exemplu puncte cu o mai mare frecare.

5. Verificati daca fixarea motoreductorului ROBUS, a cremalierei si a suporturilor de sfarsit de
cursa sunt solide, stabile si destul de rezistente atat in timpul accelerarilor cat si a dezaccelerarilor

violente in timpul migcarii portii.

4.6) Functii predeterminate

Unitatea de control a dispozitivului ROBUS are unele functii programabile; respectivele functii
se regleazd in fabricd, cu o configuratie care ar trebui sd satisfaca majoritatea automatizarilor;
totusi, functiile se pot modifica in orice moment printr-o procedurd de programare

corespunzatoare; in acest scop, a se vedea capitolul ,,7.2. Programari”.
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4.7) Receptor

Pentru actionarea de la distantd a dispozitivului ROBUS, in unitatea de control este incorporat
conectorul SM pentru receptori de tip SMXI sau SMXIS. Pentru mai multe informatii, consultati
manualul de instructiuni al receptorului. Pentru a conecta receptorul executati operatia indicata in
figura 22. In tabelul 6, se descrie asocierea intre iesirea receptorului si ordinul in care ROBUS va

realiza comanda:

[figura 22]

Tabel 6: comenzi cu transmitatorul

legire nr. 1 Comanda ,,P.P.” (Pas cu pas)
Iesire nr. 2 Comanda ,,Deschidere partiala”
Iesire nr. 3 Comanda ,,Deschis”

Iesire nr. 4 Comandi ,,Inchis”

5) Testare si dare in functiune
Aceasta este etapa cea mai importantd in instalarea automatizarii, pentru a garanta maxima
sigurantd. Testarea se poate folosi ca o verificare periodicd a dispozitivelor care formeaza

automatizarea.

! Testarea instalatiei trebuie realizata de catre personalul calificat si expert, care va trebui
sa stabileasca testarile previzute in conformitate cu riscurile prezente si sa verifice daca se
respecta legile, normele si regulamentele, in special toate prevederile din norma EN 12445,

care stabileste metodele de testare ale automatizarilor pentru porti.

5.1) Testare

Fiecare componenta a automatizarii, de exemplu benzile sensibile, fotocelulele, oprirea de
urgentd etc., au nevoie de o fazad de testare specificd; din aceastd cauza trebuie urmate diferite
proceduri indicate in manualele de instructiuni corespunzitoare. Pentru testarea dispozitivului
ROBUS executati urmatoarele operatii:

1. Verificati daca s-au respectat strict indicatiile din acest manual si, in special, cele din capitolul
,,1. Recomandari”.

2. Deblocati motoreductorul dupa cum se indica in paragraful ,,Deblocare si manevra manuald”

din capitolul ,,Instructiuni si recomandari pentru utilizatorul motoreductorului ROBUS”.
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3. Verificati daca se poate deschide si inchide manual poarta cu o forta care sa nu depaseasca 390
N (aproximativ 40 Kkg).

4. Blocati motoreductorul.

5. Folosind dispozitivele de comanda sau de oprire prevazute (selector de cheie, butoane de
comanda sau transmitatori), efectuati testari de deschidere, de inchidere si de oprire a portii si
verificati dacd functionarea este cea prevazuta.

6. Verificati in parte functionarea corecta a tuturor dispozitivelor de sigurantd incorporate in
instalatie (fotocelulele, benzile sensibile, oprirea de urgenta etc.), verificand daca functionarea
portii corespunde cu cea prevazutd. De fiecare datd cand un dispozitiv este actionat, ledul
,,BlueBUS” de pe unitate va palpai de 2 ori mai rapid, confirmand faptul ca unitatea recunoaste
evenimentul.

7. Daca situatiile periculoase determinate de migcarea portii s-au prevenit limitand forta de
impact, trebuie sa se masoare forta in conformitate cu prevederile normei EN 12445. Daca
reglarea ,,Vitezei” si verificarea ,,Fortei motorului” se folosesc ca un ajutor al sistemului pentru

reducerea fortei de impact, verificati si cautati reglarea care sd dea cele mai bune rezultate.

5.2) Darea in functiune

Darea in functiune se poate realiza doar dupa ce s-au efectuat corect toate etapele de testare ale
dispozitivului ROBUS si ale celorlalte dispozitive montate. Este interzisd darea partiala in
functiune sau in situatii ,,provizorii”.

1. Intocmiti si pastrati cel putin 10 ani documentatia tehnica a automatizarii, care va trebui sa
includd minim: desenul de asamblare a automatizarii, schema conectarilor electrice, analiza
riscurilor si solutiile adoptate, declaratia de conformitate a producatorului tuturor dispozitivelor
folosite (pentru ROBUS folositi Declaratia de conformitate CE atasatd); copia manualului de
instructiuni de utilizare si a planului de intretinere a automatizarii.

2. Aplicati pe poartd o placutd cu urmadtoarele date: tipul de automatizare, numele si adresa
producatorului (responsabil cu ,,darea in functiune”), numarul de inregistrare, anul de fabricatie si
marca ,,CE”.

3. Fixati In apropierea portii o etichetad sau o plicutd cu operatiile care trebuie facute pentru
deblocare si manevra manuala.

4. Pregatiti si predati proprietarului declaratia de conformitate corespunzatoare a automatizarii.
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5. Pregatiti si predati proprietarului ,,Manualul de instructiuni si recomandari pentru utilizarea
automatizarii”.

6. Pregatiti si predati proprietarului planul de intretinere a automatizarii (care trebuie sa includa
toate prevederile despre intretinerea fiecarui dispozitiv).

7. Inainte de a pune in functiune automatizarea, informati corespunzator in scris proprietarul (de
exemplu in manualul de instructiuni §i recomandari pentru utilizarea automatizarii) despre

pericolele si riscurile prezente.

6) Intretinere si aruncare
In acest capitol se mentioneaza informatiile pentru realizarea planului de intretinere si aruncare

pentru ROBUS.

6.1) intretinere

Pentru a mentine la un nivel de sigurantd constantid si pentru a garanta durata maxima a
automatizarii, trebuie sa faceti o intretinere regulata; in acest scop, ROBUS dispune de un contor
de manevre si de un sistem de semnalizare pentru intrefinere: a se vedea capitolul ,,7.4.3.

Recomandare de intretinere”.

! Intretinerea trebuie realizata respectind prevederile de siguranta din acest manual si in

conformitate cu legile si normele in vigoare.

Daca exista si alte dispozitive diferite de ROBUS, urmati instructiunile mentionate in planurile de
intretinere corespunzatoare.

1. ROBUS are nevoie de o intretinere programatd la maxim 6 luni sau la maxim 20.000 de
manevre incepand cu intretinerea anterioara.

2. Deconectati orice sursa de alimentare electrica, inclusiv bateriile compensatoare.

3. Verificati conditiile tuturor materialelor care formeaza automatizarea, verificand in special
fenomenele de coroziune si oxidare ale pieselor din structurd; inlocuiti piesele care nu sunt
suficient de sigure.

4. Verificati uzura pieselor in miscare: pinion, cremaliera si toate piesele de pe canat, inlocuifi

piesele uzate.
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5. Conectati sursele de alimentare electrica si efectuati toate testarile si verificarile prevazute in

capitolul ,,5.1. Testare”.

6.2) Aruncare
ROBUS este format din diferite tipuri de materiale, iar unele dintre acestea se pot recicla: otel,

aluminiu, plastic, cabluri electrice; altele trebuie eliminate: bateriile si panourile electronice.

! Unele componente electronice si bateriile pot sd contina substante contaminante; nu le
aruncati in mediul inconjurator. Informati-va despre sistemele de reciclare sau eliminare in

conformitate cu normele locale in vigoare.

1. Deconectati alimentarea electrica a automatizarii si bateria compensatoare, daca este montata.
2. Demontati toate dispozitivele si accesoriile, urmand procedura in ordine inversd descrisa in
capitolul ,,3. Instalare”.

3. Separati partile care se pot sau trebuie reciclate sau eliminate in alt mod, de exemplu piesele
metalice de cele de plastic, panourile electronice, bateriile etc.

4. Separati si predati materialele societatilor autorizate pentru recuperare si eliminare a

reziduurilor.

7) Alte informatii

e1e e,

avarii pentru ROBUS.

7.1) Butoane de programare
Pe unitatea de comandad a dispozitivului ROBUS exista 3 butoane care se pot folosi pentru

actionarea unitatii in timpul testarilor sau pentru programari:

[figura 23]

Open Butonul ,,OPEN” permite actionarea deschiderii portii sau deplasarea in sus a
A punctului de programare

Stop Butonul ,,STOP” permite oprirea manevrei; daca il apasati mai mult de 5 secunde
Set permite intrarea in programare.

Close Butonul ,,CLOSE” permite actionarea inchiderii portii, sau deplasarea in jos a
v punctului de programare.
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7.2) Programari

Pe unitatea de control a dispozitivului ROBUS exista unele functii programabile; functiile se

regleaza cu cele 3 butoane situate pe unitate: [ A] [Set] [ V] si se vizualizeaza prin cele 8 leduri:

L1..L8.

Functiile programabile disponibile pe ROBUS sunt prevazute pe 2 nivele:

Primul nivel: functiile reglabile in modul ON — OFF (activ sau inactiv); in acest caz, fiecare led

L1 ... L8 indicd o functie; daca este aprins, functia este activa, daca este stins, functia este

inactiva; a se vedea tabelul 7.

Al doilea nivel: parametrii reglabili pe o scara de valori (valori de la 1 la 8); in acest caz led L1

... L8 indica valoarea reglata intre cele 8 valori posibile; a se vedea tabelul 9.

7.2.1) Functii din primul nivel (functii ON — OFF)

Tabel 7: lista functiilor programabile: primul nivel

Led

Functie

Descriere

L1

Inchidere
automata

Aceastd functie permite o Inchidere automata a portii dupa timpul de
pauza programat. Timpul de pauza configurat din fabricatie este de 30
de secunde, dar se poate modifica la 5, 15, 30, 45, 60, 80, 120 si 180
secunde. Daca functia este dezactivata, functionarea este
,,semiautomata”

L2

Inchidere
dupa
fotocelula

Aceastd functie permite ca poarta sd fie deschisa doar in timpul
necesar pentru tranzit. De fapt, activarea ,,Foto” determina de fiecare
datd o iInchidere automatd cu un timp de pauzd de 5 secunde
(indiferent de valoarea programata).

Actiunea se schimba in functie de activarea sau dezactivarea functiei
,Inchidere automata”.

Cu ,inchidere automati” dezactivati: poarta atinge intotdeauna
pozitia de deschidere totala (chiar daca Fotocelula ramane descoperita
prima). In momentul in care fotocelule riméane descoperiti se
determina inchiderea automata cu o pauza de 5 secunde.

Cu ,,inchidere automati” activd: manevra de deschidere se opreste
imediat dupa ce fotocelulele raman descoperite si, dupa 5 secunde, va
incepe manevra de inchidere.

Functia ,,Inchidere dupa fotoceluld” este scoasa din uz in manevrele
intrerupte de o comandda Stop. Daca functia ,Inchidere dupa
fotocelula” nu este activa, timpul de pauza va fi cel programat, sau nu
se va produce inchiderea automata daca functia este inactiva.

L3

Intotdeauna
inchis

Functia ,,Intotdeauna inchis” se activeazd provocand o inchidere
atunci cand se detecteaza ca poarta este deschisa Tn momentul in care
revine alimentarea electricd. Din motive de siguran{d, o lumind va
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palpai timp de 5 secunde inainte ca manevra sa inceapd. Daca functia
este inactiva, poarta va ramane in aceeasi pozifie in momentul in care
revine alimentarea electrica

L4

Stand-by

Aceastd functie permite reducerea la maxim a consumului; este utila
in timpul functionarii cu bateria compensatoare. Daca aceasta functie
este activd, dupa 1 minut de la terminarea manevrei, unitatea stinge
iesirea BlueBUS (si apoi dispozitivele) si toate ledurile, cu exceptia
ledului BlueBUS care va palpai mai incet. Atunci cand primeste o
comanda, unitatea reconecteaza functionarea. Daca functia este
inactiva, consumurile nu vor scadea.

LS

Punct de
pornire

Activand aceasta functie se dezactiveaza accelerarea graduald la
fiecare incepere a unei manevre; permite sa se obtina forta maxima a
punctului de pornire si este utila acolo unde exista frecari statice mari,
de exemplu in caz de zdpada sau gheata, care blocheaza poarta. Daca
punctul de pornire este inactiv, manevra incepe cu o accelerare
graduala.

L6

Pre-palpaire

Cu functia de pre-palpaire se adaugd o pauzd de 3 scunde intre
aprinderea luminii intermitente §i inceperea manevrei pentru a se
avertiza utilizatorul de situatia de pericol. Daca pre-palpairea este
inactivd, aprinderea luminii intermitente coincide cu Inceperea
manevrei.

L7

,,Inchis” se
transformd 1in
,,Deschidere
partiald”

Activand aceasta functie, toate comenzile ,,inchis” (intrarea ,,CLOSE”
sau radiocomanda ,,inchis”) activeaza o manevra de deschidere
partiala (a se vedea ledul L6 din tabelul 9).

L8

Mod ,Slave”
(sclav)

Activand aceastd functie, ROBUS se transforma in ,,Slave” (sclav);
astfel, este posibil sa se sincronizeze functionare a 2 motoare montate
pe doud canaturi opuse, In care un motor functioneazd ca Master
(stapan) si celalalt ca Slave (sclav); pentru mai multe detalii a se
vedea capitolul ,,7.3.5. ROBUS in mod ,,Slave”.

In timpul functionarii normale a ROBUS ledurile L1 ... L8 sunt aprinse sau stinse in functie de

starea functiei pe care o reprezinti, de exemplu L1 este aprins daci functia ,,Inchidere automata”

este activa.

7.2.2) Programare la primul nivel (functii ON — OFF)

Toate functiile din primul nivel sunt configurate din fabricatie pe ,,OFF”, dar se pot schimba in

orice moment, dupa cum se indica in tabelul 8. Aveti grija cand efectuati aceasta procedura

deoarece exista un timp maxim de 10 secunde intre momentul in care se apasa un buton si altul,

in caz contrar, procedura se incheie automat, memorandu-se modificarile ficute pana in acest

moment.

23




Tabel 8: pentru schimbarea functiilor ON — OFF Exemplu
1. Apasati si tineti apasat butonul [Set] timp de aproximativ 3 secunde [figurd]
2. Dati drumul butonului [Set] atunci cand ledul L1 incepe sa palpaie [figura]

3. Apasati butoanele [A] sau [ V] pentru a trece ledul intermitent la ledul care | [figura]
reprezintd functia care trebuie modificata

4. Apasati butonul [Set] pentru a schimba starea functiei (palpaire scurtd = OFF; | [figura]

palpaire lungd = ON)

5. Asteptati 10 secunde pentru a iesi din programare pentru a permite sa treaca | [figurd]
timpul maxim

Nota: punctele 3 si 4 se pot repeta in timpul aceleiasi etape de programare pentru a pune pe ON
sau OFF celelalte functii.

7.2.3) Functii din al doilea nivel (parametrii reglabili)

Tabel 9: lista de functii programabile: al doilea nivel

Led de Parametru Led Valoare Descriere
intrare (nivel)
L1 5 secunde Regleaza timpul de pauza, adica timpul
L1 Timp de L2 15 secunde inainte de inchiderea automata. Are efect
pauza L3 30 secunde doar dacd inchiderea automatd este
L4 45 secunde activa.
L5 60 secunde
L6 80 secunde
L7 120 secunde
L8 180 secunde
L1 Deschis — stop — inchis — stop Regleaza secventa de comenzi asociate
L2 Functie PP L2 Deschis — stop — inchis — deschis | intrédrii PP Pas cu pas sau primei comenzi
Pas cu pas L3 Deschis — inchis — deschis — inchis | prin radio
L4 Comunitar
L5 Comunitar 2 (se opreste la mai
mult de 2 secunde)
L6 Pas cu pas (la mai putin de 2
secunde determina deschiderea
partiald)
L7 Om prezent
L8 Deschidere ,,semiautomata”,
inchidere ,,om prezent”
L1 Foarte incet Regleaza viteza motorului in timpul
L3 Viteza L2 Incet cursei normale
motorului L3 Mediu
L4 Rapid
L5 Foarte rapid
L6 Extrem de rapid
L7 Deschis ,,rapid”; inchis ,,incet”
L8 Deschis ,,extrem de rapid”; inchis
,rapid”
L1 Functie ,,Indicator grilaj deschis” | Regleaza functia asociatd iesirii S.C.A.
L4 Tesire S.C.A. L2 Activ daca poarta este inchisa (cu orice functie asociatd, iegirea, atunci
Indicator L3 Activ daci poarta este deschisi cand este activa, are o tensiune de 24 V -
grilaj L4 Activ cu iesirea radio nr. 2 30 +50% cu o putere maxima de 4 W)
deschis L5 Activ cu iegirea radio nr. 3
L6 Activ cu iesirea radio nr. 4

24




L7

Indicator intretinere

L8 Inchidere electrica
L1 Poarta ,,super usoara” Regleaza sistemul de control al fortei
L5 Forta L2 Poarta ,foarte usoard” motorului pentru a o adapta la greutatea
motorului L3 Poarti ,,usoard” portii. Sistemul de control al fortei
L4 Poarti , medie” masoard si temperatura mediului, marind
L5 Poarti , medie-grea” automat forta 1n caz de temperaturi foarte
L6 Poart ,.grea” joase.
L7 Poartd , foarte grea”
L8 Poarta , super grea”
L1 0,5m Regleaza masurarea de deschidere
L6 Deschidere L2 1m partiald. Deschiderea partiald se poate
partiala L3 1,5m actiona cu a 2-a comanda prin radio sau
L4 2m cu ,INCHIS”, dacd este activad functia
L5 25m inchis” se transformd 1in ,Deschis
L6 3m partial”
L7 3,5m
L8 4'm
L1 Automat (in functie de dificultatea | Regleazd  numarul de manevre
L7 Avertizare manevrelor) corespunziatoare  pentru  semnalarea
de L2 1000 cererii de iIntretinere a automatizari (a se
intretinere L3 2000 vedea capitolul ,7.4.3. Avertizare de
L4 4000 intretinere”)
L5 7000
L6 10000
L7 15000
L8 20000
L1 Rezultat manevra 1 (cea mai Permite verificarea tipului de defectiune
L8 Arhiva recenta) care se produce in ultimele 8 manevre (a
defectiunilor L2 Rezultat manevra 2 se vedea capitolul ,7.6.1. Arhiva
L3 Rezultat manevra 3 defectiunilor”
L4 Rezultat manevra 4
L5 Rezultat manevra 5
L6 Rezultat manevra 6
L7 Rezultat manevra 7
L8 Rezultat manevra 8
Nota:,, ” reprezinta reglarea din fabrica.

Toti parametrii se pot regla fara nicio contraindicatie; doar reglarea ,,Forta motorului” are nevoie

de unele precautii:

e Nu se recomanda sa folosifi valori de fortd ridicate pentru a compensa faptul ca poarta are

puncte de frecare anormale; o fortd excesiva poate deteriora functionarea sistemului de

sigurantd sau poate deteriora canatul.

e Daca verificarea ,,fortei motorului” este folositd ca ajutor al sistemului pentru a reduce forta

de impact, dupa fiecare reglare, repetati masurarea fortei dupa cum se prevede in norma EN

12445,
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e Uzura si conditiile atmosferice influenteaza asupra miscarii portii; din aceastd cauza este

nevoie sa verificati periodic reglarea fortei.

7.2.4) Programare la al doilea nivel (parametrii reglabili)

Parametrii reglabili se configureaza din fabricatie dupa cum se indica in tabelul 9 cu:,, ”, dar se

pot schimba in orice moment, dupa cum se indica 1n tabelul 10. Aveti grija cand efectuati aceasta

procedurd deoarece existd un timp maxim de 10 secunde intre momentul in care se apasa un

buton si altul, altfel, dacd trece mai mult timp, procedura se incheie automat, memorandu-se

modificarile facute pana in acel moment.

Tabel 10: pentru a schimba parametrii reglabili Exemplu
1. Apasati si tineti apasat butonul [Set] timp de aproximativ 3 secunde [figurd]
2. Dati drumul butonului [Set] atunci cand ledul L1 incepe sa palpaie [figurd]
3. Apasati butoanele [A] sau [ V] pentru a trece ledul intermitent la ,,ledul de | [figurd]
intrare” care reprezinta parametrul care trebuie modificat

4. Apasati si tineti apasat butonul [Set]; butonul [Set] trebuie tinut apasat in | [figurd]
timpul pasilor 5 si 6

5. Asteptati aproximativ 3 secunde, dupa ce se aprinde ledul care reprezintd | [figurd]
nivelul actual al parametrului care trebuie modificat

6. Apasati butoanele [ A] sau [ V] pentru a deplasa ledul care reprezinta valoarea | [figura]
parametrului

7. Dati drumul butonului [Set] [figura]
8. Asteptati 10 secunde pentru a iesi din programare pentru a permite sa treaca | [figurd]

timpul maxim

Nota: punctele de la 3 la 7 se pot repeta in timpul aceleiasi etape de programare pentru a regla

diferiti parametrii.

7.2.5) Exemplu de programare la primul nivel (functii ON — OFF)

Ca exemplu, se mentioneaza secventa de operatii pentru a se modifica configuratia din fabricatie

pentru functiile ,,inchidere automata” (L1) si ,,intotdeauna inchis” (L3).

Tabel 11: exemplu de programare in primul nivel Exemplu
1. Apasati si tineti apasat butonul [Set] timp de aproximativ 3 secunde [figura]
2. Dati drumul butonului [Set] atunci cand ledul L1 incepe sa palpaie [figurd]
3. Apasati o data butonul [Set] pentru a modifica starea functiei asociata ledului | [figura]
L1 (inchidere automati); acum ledul L1 palpaie prelungit

4. Apasati de 2 ori butonul [ V] pentru a trece ledul intermitent pe ledul L3 [figurd]
5. Apasati o data butonul [Set] pentru a modifica starea functiei asociata ledului | [figura]
L3 (Intotdeauna inchis); acum ledul L3 palpaie prelungit

6. Asteptati 10 secunde pentru a iesi din programare pentru a permite sa treaca | [figurd]
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| timpul maxim \ |
La sfarsitul acestor operatii ledurile L1 si L3 trebuie sa ramana aprinse, indicand faptul ca

functiile ,,Inchidere automata” si ,,Intotdeauna inchis” sunt active.

7.2.6) Exemplu de programare la al doilea nivel (parametrii reglabili)
Ca exemplu se mentioneaza secventa de operatii pentru a se modifica configuratia din fabricatie a
parametrilor si pentru a se mari ,,Timpul de pauza” la 60 secunde (intrare pe L1 si nivel pe L5) si

pentru a se reduce ,,Forta motorului” pentru porti usoare (intrare pe L5 si nivel pe L2).

Tabel 12: exemplu de programare in al doilea nivel Exemplu
1. Apasati si tineti apasat butonul [Set] timp de aproximativ 3 secunde [figura]
2. Dati drumul butonului [Set] atunci cand ledul L1 incepe sa palpaie [figurd]

3. Apasati si tineti apasat butonul [Set]; butonul [Set] trebuie tinut apasat in | [figurd]
timpul efectudrii pasilor 4 si 5
4. Asteptati aproximativ 3 secunde pana cand se aprinde ledul L3 care reprezinta | [figurd]
nivelul actual al ,, Timpului de pauza”
5. Apasati de 2 ori butonul [V] pentru a trece ledul aprins pe ledul L5 care | [figurd]
reprezintd noua valoare a ,, Timpului de pauza”
6. Dati drumul butonului [Set] [figurd]
7. Apasati de 4 ori butonul [ ¥] pentru a trece ledul intermitent pe ledul L5 [figura]
8. Apasati si tineti apasat butonul [Set]; butonul [Set] trebuie {inut apasat in | [figurd]
timpul pasilor 9 si 10
9. Asteptati aproximativ 3 secunde pand cand ledul L5 se aprinde care reprezinta | [figurd]
nivelul actual de ,,Fortei motorului”
10. Apasati de 3 ori butonul [A] pentru a trece ledul aprins pe ledul L2 care | [figura]
reprezintd noua valoare a ,,Fortei motorului”
11. Dati drumul butonului [Set] [figurd]
12. Asteptati 10 secunde pentru a iesi din programare pentru a permite sa treacad | [figurd]
timpul maxim

7.3) Instalarea sau dezinstalarea dispozitivelor

Pe automatizarea ROBUS se pot instala sau dezinstala dispozitive in orice moment. In special, la
,,BlueBUS” si la intrarea ,,STOP” se pot conecta diferite tipuri de dispozitive, dupa modul indicat
in urmatoarele capitole.

Dupa ce se instaleaza sau dezinstaleaza dispozitivele, trebuie sa se faca o noua recunoastere
a dispozitivelor, dupd cum se descrie in capitolul ,,7.3.6. Recunoasterea celorlalte

dispozitive”.
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7.3.1) BlueBUS

BlueBUS este o tehnicd care permite efectuarea conectarilor dispozitivelor compatibile cu doar
doua cabluri, prin care trece alimentarea electrica si semnalele de comunicare. Toate dispozitivele
se conecteaza in paralele in cele 2 cabluri ale BlueBUS si fara sa trebuiasca sa se respecte
polaritatea; fiecare dispozitiv este recunoscut individual deoarece in timpul instalarii i se
desemneaza o adresa univoca. La BlueBUS se pot conecta, de exemplu: fotocelule, dispozitive de
siguranta, butoane de comanda, indicatori luminosi de semnalizare, etc. Unitatea de control a
ROBUS, printr-o etapa de recunoastere, recunoaste unul cate unul fiecare dispozitiv conectat si
poate detecta cu extrema sigurantd toate posibilele defectiuni. Din aceastd cauza, de fiecare data
cand se instaleaza sau se dezinstaleaza un dispozitiv conectat la BlueBUS, unitatea de control
trebuie sa treaca prin procesul de recunoastere, dupa modul descris in capitolul ,,7.3.6.

Recunoasterea celorlalte dispozitive”.

7.3.2) Intrarea STOP

STOP este intrarea care determind oprirea imediatd a manevrei urmata de o scurtd inversiune. La

aceasta intrare se pot conecta dispozitivele cu iesire cu contact normal deschis ,,ND”, normal

inchis ,NT” sau dispozitivele cu iesire de rezistentd constantd 8,2 KQ, de exemplu, benzile
sensibile.

Ca si pentru BlueBUS, unitatea recunoaste tipul de dispozitiv conectat la intrarea STOP in timpul

etapei de recunoastere (a se vedea capitolul ,,7.3.6 Recunoasterea celorlalte dispozitive”);

ulterior, se determina un STOP atunci cand se produce orice variatie referitor la starea memorata.

Daca se fac aranjarile corespunzatoare, se pot instala diferite tipuri de dispozitive la intrarea

STOP:

e Diferite dispozitive ,,ND” se pot conecta in paralel intre ele, fara limita de numar.

e Diferite dispozitive ,,NI” se pot conecta in serie intre ele, fara limita de numar.

e Diferite dispozitive de rezistenta constata 8,2 KQ se pot conecta in paralel; daca sunt mai
mult de 2 dispozitive, atunci trebuie conectate ,,in cascadd”, cu o singurd rezistentd de
terminare de 8,2 KQ.

e Combinatia ND si NI se poate realiza asezand cele 2 contacte in paralel avand grija sa se
aseze in serie contactul N1 cu o rezistentd de 8,2 KQ (acest lucru permite si combinatia de 3

dispozitive: ND, NI si 8,2 KQ).
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! Daca intrarea STOP se foloseste pentru a conecta dispozitivele cu functii de siguranta,
doar dispozitivele cu iesire cu rezistenta constanta 8,2 K€ garanteaza categoria de

siguranta 3 impotriva defectiunile, conform normei EN 954-1.

7.3.3) Fotocelulele

Sistemul ,,BlueBUS” permite, prin directionarea puntilor corespunzatoare, ca unitatea sa
recunoasca fotocelulele si sa se desemneze functia corecta de detectie. Operatia de directionare se
realizeaza atat In TX cat si in RX (asezand puntile de conectare in acelasi mod), verificand sa nu
fie alte perechi de fotocelule cu aceeasi directie.

Pe 0 automatizare pentru porti culisante cu ROBUS se pot instala fotocelule dupa modul indicat
in figura 24. Dupa instalare sau demontarea fotocelulelor, 1n unitate trebuie sd se execute etapa de
recunoastere, dupa cum se descrie in capitolul ,,7.3.6. Recunoasterea celorlalte dispozitive”.

[figura 24]

Tabel 13: directionarea fotocelulelor

Fotocelula Punti Fotocelula Punti
FOTO [figurd] FOTO 2 [figura]
Fotocelula exterioara h = 50 Fotocelula exterioara

cu actionare la Inchidere cu actionare la deschidere

FOTO II [figurd] FOTO 2 1l [figura]
Fotocelula exterioara h = 100 Fotocelula interioara

cu actionare la inchidere cu activare la deschidere

FOTO 1 [figura] FOTO 3 [figura]
Fotocelula interior h = 50 Fotoceluld unica care acopera

cu actionare la inchidere toata automatizarea

FOTO 11l [figurd]

Fotocelula interioara h = 100

cu actionare la inchidere

! Instalarea FOTO 3 impreuna cu FOTO II necesitd ca pozitia elementelor care formeaza
fotocelula (TX-RX) sa respecte recomandarile indicate in manualul de instructiuni pentru

fotocelule.

7.3.4) Fotosenzor FT210B
Fotosenzorul FT210B uneste, printr-un singur dispozitiv, un sistem de limitare a fortei (tip C
conform normei EN 12453) si un detector de prezenta de obstacole prezente in axa optica intre

transmitatorul TX si receptorul RX (tip D conform normei EN 12453). In fotosenzorul FT210B
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semnalele starii benzii sensibile se trimit prin raza fotocelulei integrand cele 2 sisteme intr-un
singur dispozitiv. Partea care transmite, situatd pe canatul mobil, este alimentata cu baterii
eliminand astfel sistemele inestetice de conectare; unele circuite speciale reduc consumul bateriei
pentru a garanta o duratd de pana la 15 ani (a se vedea detaliile de evaluare din instructiunile
produsului).

Un singur dispozitiv FT210B, combinat cu o bandid sensibild (exemplu TCB65), permite
atingerea nivelului de siguranta a ,,benzii sensibile principale” cerut de norma EN 12453 pentru
orice ,,tip de utilizare” si ,,tip de activare”.

Fotosenzorul FT210B, combinat cu benzi sensibile ,rezistente” (8,2 Kohm), este sigur pentru
greseli individuale (categoria 3 conform EN 954-1). Dispune de un circuit special antisoc care
evita interferente cu alti detectori chiar daca nu sunt sincronizati §i permite atasarea altor
fotocelule; de exemplu, daca este un pasaj pentru vehicule grele si a doua fotocelula se pune in
mod normal Ia 1 m de pamant.

Pentru mai multe informatii despre metodele de conectare si de directionare, a se vedea manualul

de instructiuni de la FT210B.

7.3.5) ROBUS in mod ,,Slave”

Programat si conectat corespunzator, ROBUS poate functiona in modul ,Slave (sclav);

respectivul mod de functionare se utilizeaza atunci cand trebuie sa automatizati 2 canaturi opuse

si doriti ca acestea si se miste sincronizat. In acest mod un ROBUS functioneazi ca Master

(stapan), adica ordoneaza manevrele, si al doilea ROBUS functioneaza ca Slave (sclav), adica

executa comenzile trimise de Master (din fabricatie toate ROBUS sunt Master).

Pentru a configura ROBUS ca Slave trebuie sa activati functia din primul nivel ,,Mod Slave” (a

se vedea tabelul 7).

! in acest caz trebuie si se respecte polaritatea in conectare intre cele doui ROBUS, dupi

cum se indica in figura 26 (celelalte dispozitive functioneaza fara polaritate).

Pentru a instala 2 dispozitive ROBUS in mod Master si Slave, executati urmatoarele operatii:

e Instalati cele 2 motoare dupa cum se indicd in figura 25. Este indiferent care motor
functioneazd ca Master si care functioneaza ca Slave; pentru aceastd decizie trebuie sa
evaluati comoditatea conectdrilor si faptul cd comanda Pas cu pas la Slave permite

deschiderea totala doar a canatului Slave.
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Conectati cele 2 motoare dupa cum se indica in figura 26.

Selectati directia manevrei de deschidere a celor 2 motoare dupa cum se indica in figura 25 (a
se vedea si capitolul ,,4.1 Selectarea directiei”).

Alimentati cele 2 motoare

Pe ROBUS Slave programati functia ,,Mod Slave” (a se vedea tabelul 7).

Realizati recunoasterea dispozitivelor pe ROBUS Slave (a se vedea capitolul ,4.3.
Recunoasterea dispozitivelor”).

Realizati recunoasterea dispozitivelor pe ROBUS Master (a se vedea capitolul ,4.3.
Recunoasterea dispozitivelor”).

Realizati recunoasterea lungimii canaturilor pe ROBUS Master (a se vedea capitolul ,,4.4.

Recunoasterea lungimii canatului”).

[figura 25]

[figura 26]

La conectarea a 2 dispozitive ROBUS in modul Master — Slave, se observa ca:

Toate dispozitivele sunt conectate pe ROBUS Master (dupa cum indica figura 26) inclusiv
receptorul radio.

Daca se folosesc baterii compensatoare, fiecare motor trebuie s aiba bateria lui.

Toate programarile de pe ROBUS Slave se ignora (sunt prioritare cele de la ROBUS Master),

cu exceptia celora indicate 1n tabelul 14.

Tabel 14: programarea pe ROBUS Slave independent de ROBUS Master

Functii din primul nivel (functii ON — OFF) Functii din al doilea nivel (parametrii reglabili)
Stand-by Viteza motor
Punct de pornire Iesire SCA Indicator grilaj deschis
Mod Slave Forta motorului
Lista de greseli

Pe Slave se pot conecta:

0 lumina intermitenta (Flash)
un indicator luminos de Poarta deschisa (S.C.A.)

o banda sensibila (Stop)
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e un dispozitiv de comanda (PP Pas cu pas) care actioneaza deschiderea totala doar a canatului
Slave

e pe Slave intrarile Open si Close nu se utilizeaza

7.3.6) Recunoasterea celorlalte dispozitive
In mod normal, operatia de recunoastere a dispozitivelor conectate la BlueBUS si la intrarea
STOP se executa in timpul instalarii; totusi, daca se instaleaza sau se dezinstaleaza dispozitive, se

poate realiza din nou recunoasterea in modul indicat in tabelul 15:

Tabel 15: pentru recunoasterea celorlalte dispozitive Exemplu

1. Apésati si tineti apasate butoanele [ A ] si [Set] [figurd]

2. Dati drumul butoanelor atunci cand ledurile L1 si L2 incep sa palpaie foarte | [figurd]
rapid (dupa aproximativ 3 secunde).

3. Asteptati cateva secunde pentru ca unitatea sid termine recunoasterea | [figurd]
dispozitivelor

4. Dupa ce s-a terminat recunoasterea, ledurile L1 si L2 nu vor mai palpai; ledul | [figura]
STOP trebuie sa rdmand aprins, in timp ce ledurile L1 ... L8 se vor aprinde 1n
functie de starea functiilor ON — OFF pe care le reprezinta.

! Dupa ce ati instalat sau dezinstalat dispozitivele trebuie sa realizati din nou testarea

automatizarii conform indicatiilor din capitolul ,,5.1. Testare”.

7.4) Functii speciale

7.4.1) Functia ,,intotdeauna deschis”

Functia ,,Intotdeauna deschis” este o caracteristica a unititii de control care permite si se
actioneze Intotdeauna o manevra de deschidere atunci cdnd comanda ,,Pas cu pas” dureaza mai
mult de 2 secunde; acest lucru este util de exemplu pentru conectarea unui ceas programator la
borna PP ,,Pas cu pas” pentru a se mentine poarta deschisa pentru o anumita perioada de timp.
Respectiva caracteristica este valabild in orice programare a intrarii ,,Pas cu pas”, cu exceptia

programarii ,Inchis”; a se vedea parametrul ,,Functiei PP Pas cu pas” din tabelul 9.

7.4.2) Functia ,,Miscare in orice caz”

Chiar daca dispozitivele de sigurantd nu functioneaza corect sau sunt scoase din functiune, se
poate actiona sau misca poarta in modul ,,om prezent”.

Pentru mai multe detalii, a se vedea paragraful ,,Actionare cu dispozitive de siguranta scoase din

functiune” din anexa ,,Instructiuni si recomandari pentru utilizatorul motoreductorului ROBUS”.
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7.4.3) Avertizare de intretinere

ROBUS permite sa se avertizeze utilizatorul atunci cand trebuie sd se realizeze o verificare de

intretinere a automatizarii. Se pot selecta, intre 8 nivele diferite, numarul de manevre care trebuie

executate Tnainte de semnalare, prin parametrul reglabil ,,Avertizare de intretinere” (a se vedea

tabelul 9).

Nivelul 1 de reglare este ,,automat” si are in vedere dificultatea manevrelor, adica efortul si

durata manevrei, in timp ce celelalte reglari sunt fixate in functie de numarul de manevre.

Cererea de intrefinere se semnaleaza prin lumina intermitentd Flash sau pe becul conectat la

iesirea S.C.A. atunci cand aceasta este programara ca ,Indicator de intretinere” (a se vedea

tabelul 9).

In functie de numarul de manevre efectuate fata de limita programati, lumina intermitentd Flash

si indicatorul luminos de intretinere emit semnalele indicate in tabelul 16.

Tabel 16: avertizare de intretinere cu Flash si indicator luminos intretinere

Numar de manevre Semnalizare cu Flash Semnalizare cu indicator luminos
intretinere

Mai mic de 80% din limita Normal (0.5 secunde aprins, 0.5 | Aprins timp de 2 secunde Ila
secunde stins) inceputul deschiderii

Intre 81 si 100% din limita La inceputul manevrei ramane aprins | Palpaie In timpul manevrei
timp de 2 secunde, apoi continud
normal

Mai mare de 100% din limita La inceputul si la sfarsitul manevrei | Palpaie tot timpul

ramane aprins timp de 2 secunde,
apoi continua normal

Verificarea numarului de manevre efectuate

Cu functia de ,,Avertizare de intretinere” se poate verifica numarul de manevre realizate in

procentaj fatd de limita configuratd. Pentru a verifica, urmati pasii indicati in tabelul 17.

Tabel 17: Verificarea numarului de manevre realizate Exemplu
1. Apasati si tineti apasat butonul [Set] timp de aproximativ 3 secunde [figurd]
2. Dati drumul butonului [Set] atunci cand ledul L1 incepe sa palpaie [figurd]
3. Apasati butoanele [ A] sau [ ¥ ] pentru a deplasa ledul intermitent pe L7, adica | [figurd]
,ledul de intrare” pentru parametrul ,,Avertizare de intretinere”.

4. Apasati si tineti apasat butonul [Set]; tineti apasat butonul [Set] in timpul | [figurd]
pasilor 5, 6 s1 7

5. Asteptati aproximativ 3 secunde, dupa aceea se va aprinde ledul care | [figurd]
reprezinta nivelul actual al parametrului ,,Avertizare de Intretinere”

6. Apasati si dati drumul imediat butoanelor [A] si [ V]

7. Ledul corespunzdtor nivelului selectat va palpai de cateva ori. Numarul de | [figurd]

palpairi identifica procentajul de manevre realizate (in multiplii de 10%) fata de
limita configuratd. De exemplu: configurand avertizarea de intretinere pe L6,
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adicd 10000, 10% corespunde la 1000 manevre; daca ledul de vizualizare palpaie
de 4 ori inseamna ca s-a atins 40% din manevre (adica intre 40000 si 4999
manevre). Daca nu s-a atins 10% din manevre, nu va palpai.

8. Dati drumul butonului [Set]

[figurd]

Aducerea la zero a numaratorului de manevre

Dupa ce se face intretinerea instalatiei, trebuie sa se aduca la zero numaratorul de manevre.

Urmati pasii descrisi 1n tabelul 18.

Tabel 18: aducerea la zero a numaratorului de manevre Exemplu
1. Apasati si tineti apasat butonul [Set] timp de aproximativ 3 secunde [figura]
2. Dati drumul butonului [Set] atunci cand ledul L1 incepe sa palpaie [figurd]
3. Apasati butoanele [ A] sau [ ¥ ] pentru a deplasa ledul intermitent pe L7, adica | [figura]
,ledul de intrare” pentru parametrul ,,Avertizare de Intretinere”.

4. Apasati si tineti apasat butonul [Set]; tineti apasat butonul [Set] in timpul | [figura]
pasilor 5, 6 si 7

5. Asteptati aproximativ 3 secunde, dupa aceea se va aprinde ledul care | [figurd]
reprezintd nivelul actual al parametrului ,,Avertizare de intretinere”

6. Apasati si tineti apasate timp de aproximativ 5 secunde butoanele [A] s1 [ V], | [figurd]
dupa aceea dati drumul celor 2 butoane. Ledul corespunzator nivelului selectat

va palpai de cateva ori pentru a semnala ca numaratorul de manevre a fost adus

la zero.

7. Dati drumul butonului [Set] [figura]

7.5) Conectarea celorlalte dispozitive

Daca trebuie sa alimentati un dispozitiv extern, de exemplu un cititor de proximitate pentru
cardurile transponder sau lumina de la selectorul de cheie, se poate conecta alimentare dupa cum

se indica in figura 27. Tensiunea de alimentare este de 24 Vcc -30% + +50% cu curent maxim

disponibil de 100 mA.
[figura 27]

7.6) Solutii pentru probleme

In tabelul 19 se afla indicatii utile pentru a rezolva problemele de functionare care pot apirea in

timpul instalarii sau defectiunile sistemului.

[figura 29]

Tabel 19: cautarea avariilor

Simptom Verificari recomandate

Transmitatorul nu actioneaza poarta | Verificati dacd bateriile transmitatorului nu




si ledul transmitatorului nu se aprinde

terminate; daca este nevoie, schimbati-le

Transmitatorul nu actioneaza poarta,
dar ledul transmitatorului se aprinde

Verificati dacd transmititorul este memorat corect pe
receptor

Nu e actioneazd nicio manevra si
ledul ,,BlueBUS” nu palpaie

Verificati daca ROBUS este alimentat cu tensiune de la
retea. Verificati daca sigurantele nu s-au ars; daca s-a
intdmplat acest lucru, verificati cauza defectiunii si
inlocuiti-le cu altele cu aceleasi caracteristici si cu
aceeasi valoare de curent.

Nu se actioneaza nicio manevra §i
lumina intermitenta este stinsa

Verificati dacd comanda a fost primita efectiv. Daca
comanda ajunge la intrarea PP Pas cu pas, ledul PP
trebuie sa se aprinda; altfel, daca se foloseste
transmitatorul, ledul ,,BlueBus” trebuie sa palpaie de
doua ori rapid.

Nu se actioneaza nicio manevra §i
lumina intermitentd palpaie de cateva
ori

Numarati de cate ori palpaie si verificati in modul indicat
in tabelul 21.

Manevra nu porneste dar imediat
dupa aceea se produce o inversiune

Forta selectatd poate fi foarte joasd pentru tipul de
poarta. Verificati daca nu exista obstacole si, daca este
cazul, selectati o forta mai mare.

Manevra se executa obisnuit, dar
lumina intermitentd nu functioneaza

Verificati daca in timpul manevrei exista tensiune in
borna FLASH de la lumina intermitentd (fiind
intermitentd, valoarea de tensiune nu este semnificativa:
aproximativ 10 - 30 Vcc); daca exista tensiune, problema
este becul care trebuie inlocuit cu unul cu aceleasi
caracteristici; daca nu existd tensiune, s-a produs o
supratensiune in iesirea FLASH, verificati daca nu sunt
scurtcircuite in cablu.

Manevra se executa obisnuit dar
indicatorul  luminos SCA  nu
functioneaza

Verificati tipul de functie programatd pentru iesirea SCA
(tabelul 9). Atunci cand indicatorul luminos se aprinde,
verificati daca exista tensiune 1in borna SCA
(aproximativ 24 Vcc); daca exista tensiune, problema
este becul care trebuie inlocuit cu unul cu aceleasi
caracteristici; daca nu existd tensiune, s-a produs o
supratensiune 1n iesirea SCA, verificati dacd nu sunt
scurtcircuite in cablu.

7.6.1) Arhive defectiunilor

ROBUS permite vizualizarea defectiunilor care s-au produs in ultimele 8 manevre; de exemplu

intreruperea unei manevre pentru activarea unei fotocelule sau a unei benzi sensibile. Pentru a

verifica lista defectiunilor, urmati indicatiile din tabelul 20.

Tabel 20: arhive defectiunilor Exemplu
1. Apasati si tineti apasat butonul [Set] timp de aproximativ 3 secunde [figurd]
2. Dati drumul butonului [Set] atunci cand ledul L1 incepe sa palpaie [figurd]
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3. Apasati butoanele [ A] sau [ ¥] pentru a deplasa ledul intermitent pe L8, adica
,ledul de intrare” pentru parametrul ,,Arhiva defectiunilor”.

[figura]

4. Apasati si tineti apasat butonul [Set]; tineti apasat butonul [Set] in timpul
pasilor 5 51 6

[figura]

5. Asteptati aproximativ 3 secunde, dupa aceca se vor aprinde ledurile
manevrelor care au avut o defectiune. Ledul L1 indica rezultatul manevrei mai
recente, ledul L8 indica rezultatul celei de a 8-a manevre. Daca ledul este aprins,
inseamna ca, in timpul manevrei, s-au produs defectiuni; daca ledul este stins,
inseamna ca manevra s-a realizat fara probleme.

[figura]

6. Apasati butoanele [ A] si [ ¥] pentru a selecta manevra dorita:
Ledul corespunzator va palpai de atatea ori cat lumina intermitentd dupa o

[figurd]

defectiune (a se vedea tabelul 21)

7. Dati drumul butonului [Set]

[figurd]

7.7) Diagnostic si semnale

Unele dispozitive ofera direct semnale speciale prin care se poate recunoaste starea de

functionare sau o posibila defectiune.

7.7.1) Semnale cu lumina intermitenta

In timpul manevrei lumina intermitenti FLASH pélpaie o dati pe secunda; atunci cand apare o

defectiune, lumina intermitentd palpaie mai incet; palpairile se repeta de doua ori, separate de o

pauza de o secunda.

Tabel 21: semnale cu lumina intermitenta FLASH

Palpairi rapide

Cauza

Actiune

1 palpaire
pauzd de 1 secunda
1 palpaire

Eroare in BlueBUS

La inceputul manevrei, verificarea
dispozitivelor conectate la BlueBUS nu
corespunde cu cele memorate in timpul
recunoagterii.  Este  posibil sd  existe
dispozitive defecte; verificati si inlocuiti-le;
daca s-au efectuat modificari, trebuic sa
repetati recunoasterea (7.3.4. Recunoasterea
celorlalte dispozitive)

2 palpairi
pauza de 1 secunda
2 palpairi

Activarea unei fotocelule

La inceputul manevrei una sau mai multe
fotocelule nu valideaza miscarea; verificati sa
nu existe obstacole. In timpul miscirii este
normal daca efectiv existd un obstacol.

3 palpairi
pauza de 1 secunda
3 palpairi

Activarea
,,Fortei motorului”

limitatorului

In timpul miscarii, poarta a gasit un punct de
frecare mai mare; verificati cauza.

4 palpairi
pauza de 1 secunda
4 palpairi

Activarea intrarii STOP

La inceputul manevrei sau in timpul miscarii
s-a activat intrarea STOP; verificati cauza.
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5 palpairi Eroare la  parametrii | Asteptati minim 30 secunde si incercati sa

pauza de 1 secunda | interni  din  unitatea | actionati o comandd; dacd starea persista,

5 palpairi electronica probabil este o defectiune grava si trebuie
inlocuit panoul electronic.

6 palpairi S-a  depasit numarul | Asteptati cateva minute pentru ca limitatorul

pauza de 1 secunda
6 palpairi

maxim de manevre pe
ora

de manevre sa revind sub limita maxima.

7 palpairi
pauza de 1 secunda
7 palpairi

Eroare in circuitele

electrice interne

Deconectati toate circuitele de alimentare
timp de cateva secunde si incercati sa
actionati o comandd; daca starea persista,
probabil este o defectiune grava si trebuie
inlocuit panoul electronic.

8 palpairi
pauza de 1 secunda
8 palpairi

Exista 0 comanda
actionatad care nu permite
executarea altor comenzi

Verificati tipul de comanda activa; de
exemplu, poate fi comanda unui ceas de la
intrarea ,,deschis”.

7.7.2) Semnale in unitatea de control

In unitatea ROBUS existd o serie de leduri si fiecare din ele poate da semnale particulare in

timpul functionarii normale sau in caz de defectiune.

[figura 29]

Tabel 22: leduri de pe bornele unitatii

Led BLUEBUS

Cauza

ACTIUNE

Stins

Defectiune

Verificati daca exista alimentare; verificati
daca sigurantele nu s-au ars; dacd s-a
intamplat acest lucru, verificati cauza avariei
si inlocuiti-le cu altele cu aceeasi valoare de
curent.

Aprins

Defectiune grava

Exista o defectiune grava; incercati sa opriti
timp de cateva secunde unitatea; dacad starea
continud, Inseamnd ca existd o avarie si
trebuie inlocuit panoul electronic.

0] palpaire pe | Totul este OK Functionare normala a unitatii

secunda

2 palpairi rapide S-a produs o variatie a | Este normal atunci cand se produce o

starii intrarilor schimbare la una din intrari: PP Pas cu pas,

STOP, OPEN, CLOSE, activarea
fotocelulelor sau se utilizeaza transmitatorul.

Serie de palpairi | Diverse Este acelasi semnal pe care il emite si lumina

separate de o pauza intermitenta. A se vedea Tabelul 21.

de o secunda

Led STOP Cauza ACTIUNE

Stins Activarea intrdrii STOP | Verificati dispozitivele conectate la intrarea
STOP

Aprins Totul este OK Intrarea STOP este activa
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Led P.P. Pas cu pas | Cauza ACTIUNE

Stins Totul este OK Intrarea PP este inactiva

Aprins Activarea intrarii PP Este normal daca este activ efectiv
dispozitivul conectat la intrarea PP

Led DESCHIS Cauza ACTIUNE

Stins Totul este OK Intrarea DESCHIS este inactiva

Aprins Activarea intrdrii OPEN | Este normal dacd este activ efectiv
dispozitivul conectat la intrarea DESCHIS

Led INCHIS Cauza ACTIUNE

Stins Totul este OK Intrarea INCHIS este inactiva

Aprins Activarea intrdrii CLOSE | Este normal dacd este activ efectiv

dispozitivul conectat la intrarea INCHIS

Tabel 23: leduri de pe bornele unitagii

Led1 Descriere

Stins In timpul functionarii normale indica ,Inchidere automati” inactiva
Aprins In timpul functionarii normale indici ,,Inchidere automata” activa
Pélpaie e Se realizeazad programarea functiilor.

e Daca palpaie impreund cu L2 indicd faptul cd trebuie sd se execute
recunoasterea dispozitivelor (a se vedea capitolul ,,4.3 Recunoasterca
dispozitivelor”)

Led L2 Descriere

Stins In timpul functionarii normale indici ,,Inchidere dupa fotoceluld” inactiva
Aprins In timpul functiondrii normale indica ,,Inchidere dupa fotocelula” activa
Palpaie e Se realizeaza programarea functiilor.

e Daca palpaie impreund cu ledul L1 indicd faptul cad trebuie sa se execute
recunoasterea dispozitivelor (a se vedea capitolul ,,4.3. Recunoasterea
dispozitivelor”).

Led L3 Descriere

Stins In timpul functionarii normale indica ,.Intotdeauna inchis” inactiva
Aprins In timpul functiondrii normale indica ,,Intotdeauna inchis” activa
Palpaie e Se realizeaza programarea functiilor.

e Daca palpaie impreund cu ledul L4 indicd faptul cad trebuie sd se execute
recunoasterea lungimii canatului (a se vedea capitolul ,,4.4. Recunoasterea
lungimii canatului”).

Ledul L4 Descriere

Stins In timpul functiondrii normale indica ,,Stand-by” inactiv
Aprins In timpul functiondrii normale indici ,,Stand-by” activ
Palpaie e Se realizeaza programarea functiilor.

e Daca palpaie impreund cu ledul L3 indicad faptul cad trebuie sd se execute
recunoasterea lungimii canatului (a se vedea capitolul ,,4.4. Recunoasterea
lungimii canatului”).

Ledul L5 Descriere
Stins In timpul functionirii normale indica ,,Punct de pornire” inactiv
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Aprins In timpul functionarii normale indici ,,Punct de pornire” activ

Palpaie Se realizeaza programarea functiilor.

Ledul L6 Descriere

Stins In timpul functiondrii normale indica ,,Pre-palpaire” inactiv

Aprins In timpul functionarii normale indica ,,Pre-palpaire” activ

Palpaie Se realizeaza programarea functiilor.

Ledul L7 Descriere

Stins In timpul functionarii normale indica faptul ci intrarea INCHIS activeazi o
manevra de inchidere

Aprins In timpul functionarii normale indica faptul ci intrarea INCHIS activeazi o
manevra de deschidere partiala

Palpaie Se realizeaza programarea functiilor.

Ledul L8 Descriere

Stins In timpul functionrii normale indica faptul ci ROBUS este configurat ca
Master

Aprins In timpul functiondrii normale indica faptul ca ROBUS este configurat ca Slave

Palpaie Se realizeaza programarea functiilor.

7.8) Accesorii

Pentru ROBUS exista urmatoarele accesorii optionale:

e PS124 Baterie compensatoare 24 V — 1,2 Ah cu incarcator de baterie incorporat
e SMXI sau SMXIS Receptor la 433.92 MHz cu codificare digitald Rolling Code.

Verificati catalogul cu produsele societatii Nice S.p.a. pentru a vedea lista completa si actualizatd

a accesoriilor.
[figura 30]

[figura 31]

8) Specificatii tehnice

Pentru a-si imbunatati produsele Nice S.p.a. 1si rezerva dreptul sa modifice caracteristicile tehnice

in orice moment si fara instiintare anterioara, garantand functionarea si utilizarea prevazuta.

Toate caracteristicile tehnice se referd la o temperatura de 20°C (£ 5°C).

Specificatii tehnice pentru ROBUS

Model tip RB600 — RB600P ] RB1000 — RB1000P

Tip Motoreductor electromecanic pentru miscarea automatd a
portilor culisante pentru utilizare rezidentiald cu unitate
electronica de control.

Pinion Z: 15; Modul 4; Pas: 12,6 mm; Diametru primitiv: 60 mm

Presiune maxima in punctul de 18 Nm 27 Nm

pornire (corespunde la [600 N] [900 N]

capacitatea de a dezvolta o forta
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pentru a pune in migcare poarta)

Moment de torsiune nominal 9 Nm 15 Nm
(corespunde la capacitatea de a [300 N] [500 N]
dezvolta o forta pentru a pune in

migcare poarta)

Viteza momentului de torsiune 0,15 m/s 0,14 m/s
nominal

Turatie de mers in gol (unitatea 0,31 m/s 0,28 m/s

permite sd se programeze 6
viteze echivalente aproximativ
cu: 100, 85, 70, 55, 45, 30%)

Frecventa maxima de cicluri de
functionare (cu momentul de
torsiune nominal)

100 cicluri / zi (unitatea
limiteaza ciclurile la
maximul prevazut in tabelele

25i3)

150 cicluri / zi (unitatea
limiteaza ciclurile la maximul
prevazut in tabelele 2 si 3)

Timpul maxim de functionare
continuda (cu momentul de
torsiune nominal)

7 minute (unitatea limiteaza
functionarea continua la
maximul prevazut in tabelele | maximul prevazut in tabelele 2

2 si 3) si3)

5 minute (unitatea limiteaza
functionarea continua la

Limite de utilizare

In general, ROBUS este adecvat pentru a automatiza porti cu
greutatea si lungimea prevazute in tabelele 2, 3 si 4

Durabilitate

Estimata intre 20.000 si 250.000 cicluri, in functie de
conditiile mentionate in tabelul 4.

Alimentare ROBUS 600 - 1000

230 Vac (+10 % - 15% ) 50/60 Hz

Alimentare ROBUS 600 - 120 Vac (+10 % - 15% ) 50/60 Hz

1000/V1

Putere maxima absorbitd in 515W[2,5A][48 A 450 W [2,3A][44 A
momentul de pornire versiunea / V1] versiunea /V1]

(corespunzdtor in amperi)

Clasa de izolare

1 (este nevoie de impamantarea de sigurantd)

Alimentare de urgenta

Cu accesoriu optional PS124

Iesire lumind intermitenta

Pentru 2 lumini intermitente LUCY B (bec de 12 V, 21 W)

Iesirea S.C.A.

Penru 1 bec de 24 V maxim 4 W (tensiunea de iesire poate
varia Intre -30 si +50% s1 poate actiona si mici relee)

Iesirea BLUEBUS

O iesire cu o incarcare maxima de 15 unitati BlueBus

Intrare STOP

Pentru contacte normal inchis, normal deschis sau pentru
rezistente constante 8,2 KQ; in autorecunaostere (o variatie a
starii memorate determind comanda ,,STOP”)

Intrarea PP Pas cu pas

Pentru contacte normal deschis (inchiderea contactului
determind comanda PP Pas cu pas)

Intrarea DESCHIS

Pentru contacte normal deschis (inchiderea contactului
determind comanda DESCHIS)

Intrarea INCHIS

Pentru contacte normal deschis (inchiderea contactului
determind comanda INCHIS)

Conector radio

Conector SM pentru receptori SMXI sau SMXIS

Intrarea ANTENA Radio

52 Q pentru cablu de tip RG58 sau asemanator
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Functii programabile 8 functii de tip ON — OFF si 8 functii reglabile (a se vedea
tabelele 7 si 8)

Functii in autorecunoastere Autorecunoasterea dispozitivelor conectate la iesirea
BlueBUS. Autorecunoasterea tipului de dispozitiv de ,,STOP”
(contact ND, N1, rezistenti 8,2 KQ). Autorecunoastere a
lungimii portii si calculare a punctelor de dezaccelerare si

deschidere partiala.
Temperatura de functionare -20° C +50° C
Utilizare in mediu acid, sarat Nu
sau cu risc de explozie
Grad de protectie IP 44
Dimensiune si greutate 330x210h 303; 11 kg | 330 x 210 h 303; 13 kg

Instructiuni si recomandari pentru utilizatorul motoreductorului ROBUS

Felicitari pentru ca ati ales un produs Nice pentru automatizarea dumneavoastra! Nice S.p.a.
produce componente pentru automatizarea grilajelor, a portilor, a jaluzelelor si a parasolarelor:
motoreductoare, unitati de comanda, radiocomanda, lumini intermitente, fotocelule si accesorii.
Produsele Nice sunt fabricate doar din materiale de calitate si sunt excelent mecanizate.
Societatea noastrd cautd permanent solutii inovatoare care sd simplifice cdt de mult posibil
utilizarea aparatelor noastre, avand grija la toate detaliile tehnice, estetice si ergonomice: din
gama vasta de produse Nice, instalatorul dumneavoastra va putea alege produsul care sa satisfaca
cel mai bine cerintele dumneavoastra. Nice nu este cea care alege componentele de automatizare,
aceasta este o lucrare de analiza, evaluare, alegere de materiale si realizarea de instalatii efectuate
de catre instalatorul dumneavoastrda de incredere. Fiecare automatizare este unica si doar
instalatorul dumneavoastra detine experienta si profesionalismul necesar pentru a realiza o
instalare conforma cu cerintele dumneavoastra, sigurd si durabild in timp si, mai presus de toate,
care sa respecte normele 1n vigoare. O instalatie de automatizare este mai degraba o comoditate
decat un sistem de siguranta valabil si, cu o intretinere redusa si simpla, este destinata sa dureze
mult timp. Chiar daca automatizarea dumneavoastra indeplineste nivelul de siguranta cerut de
norme, acest lucru nu exclude existenta unui ,,risc rezidual”, adica posibilitatea de a putea aparea
situatii periculoase, cauzate de o utilizare inconstientd sau incorectd; din acest motiv, in
continuare dorim sd va dam unele sfaturi despre comportamentul pe care trebuie sa il aveti pentru

a evita inconvenientele:
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inainte de a folosi prin dati automatizarea: cereti instalatorului si vi explice despre
originea riscurilor reziduale si cititi acest manual de instructiuni si recomandari pentru
utilizator, pe care vi l-a dat instalatorul. Pastrati manualul pentru orice problema care ar putea
apdrea si pentru a-l preda unui nou posibil proprietar al automatizarii.

Automatizarea este o masina care executa fidel comenzile date: o utilizare inconstienta
sau inadecvata poate fi periculoasa. De aceea, nu actionati automatizarea daca in raza de
actiune exista persoane, animale sau lucruri.

Copii: o instalatie de automatizare garanteaza un grad ridicat de siguranta, impiedicand,
datoritd sistemelor sale de detectie, miscarea in prezenta persoanelor sau a lucrurilor, si
garantdnd o activare previzibild si sigurd. Nu lasati copiii sd se joace in apropierea
automatizarii si nu l1asati telecomanda la indeméana copiilor: nu este o jucérie!
Neregularitati: dacd observati cd automatizarea nu functioneaza corect, intrerupeti
alimentarea electrica a instalatiei si realizati deblocarea manuald. Nu faceti nici o reparatie si
chemati instalatorul: odata deblocat motoreductorul, instalatia poate functiona manual ca o
inchidere neautomatizata, dupa cum se descrie in continuare.

intretinere: pentru a garanta o durati de functionare lunga, utila si pentru o functionare
sigurd, instalatia, ca orice altd masind, are nevoie de o Intretinere periodica. Stabiliti impreuna
cu instalatorul dumneavoastrda un plan periodic de intretinere. Nice va recomanda sa efectuati
o intretinere la 6 luni pentru o utilizare rezidentiald normald, perioada care poate varia in
functie de intensitatea utilizarii. Orice verificare, Intretinere sau reparatie trebuie efectuata
doar de catre personalul calificat.

Chiar daca dumneavoastra considerati ca stifi sa o faceti, nu modificati instalatia, nici
parametrii de programare §i reglare a automatizarii: raspunderea este a instalatorului
dumneavoastra.

Testarea, lucrarile de intretinere periodica si posibilele reparatii trebuie probate cu documente
de catre persoane care le efectucaza si respectivele documente trebuie sa ramana in posesia
proprietarului instalatiei.

Singurele operatii pe care le puteti face si pe care va recomandam sa le faceti periodic sunt
curatarea sticlelor fotocelulelor si eliminarea frunzelor sau a pietrelor care pot fi obstacole

pentru automatizare. Pentru ca nimeni sd nu poatd actiona poarta, inainte de a Incepe
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deblocati automatizarea (dupa cum se descrie in continuare) si utilizati pentru curatare doar
o bucata de panza umezita putin in apa.

Aruncare: la sfarsitul perioadei de functionare utild a automatizdrii, aruncarea trebuie
realizatd de catre personalul calificat si materialele trebuie reciclate sau eliminate in
conformitate cu normele locale in vigoare.

in caz de intreruperi sau lipsi de alimentare: in timp ce asteptati interventia instalatorului
sau revenirea energiei electrice, daca instalatia nu este dotatd cu baterii compensatoare,
automatizarea se poate actiona ca oricare alti inchidere neautomatizati. In acest scop, trebuie
sd realizati deblocarea manuald (singura operatie pe care utilizatorul o poate efectua):
respectiva operatie a fost studiatd de Nice pentru a asigura o utilizare usoara, fard a avea

nevoie de scule sau eforturi fizice.

Deblocarea si miscarea manuali: inainte de a executa aceastd operatie, aveti grija deoarece

deblocarea se poate realiza doar cand canatul este oprit.

1. Deplasati discul care acopera inchizatoarea. [figurd]

2. Introduceti cheia si invartiti-o inspre dreapta. [figura]

3. Trageti maneta de deblocare. [figurd]

4. Miscati manual canatul. [figurd]

Pentru a bloca: efectuati aceleasi operatii in ordine inversa.

Comanda cu dispozitive de siguranta scoase din uz: daca dispozitivele de sigurantd montate pe

poarta nu functioneaza corect, se poate totusi actiona poarta.

Actionati comanda portii (cu transmitatorul, cu selectorul de cheie etc.); daca totul este in
reguld, poarta se va deschide si se va inchide normal; in caz contrar, lumina intermitentd va
palpai de cateva ori si manevra nu se va porni (numdrul de palpairi depinde de cauza care
impiedica pornirea manevrei).

In acest caz, in trei secunde, actionati din nou comanda si mentineti-o actionata.

Dupa ce au trecut aproximativ 2 secunde, va Incepe migcarea portii in modul ,,om prezent”,
adica in timp ce se tine apasatd comanda, poarta va continua sa se miste; daca se da drumul

comenzii, poarta se va opri.
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! Cu dispozitivele de sigurantd scoase din uz este necesar si reparati cit mai repede

automatizarea.

inlocuirea bateriei din transmititor: daci radiocomanda nu functioneaza corect sau nu mai
functioneaza deloc dupa o perioada de timp, inseamna ca bateria este terminata (poate dura de la
cateva luni la mai mult de un an de folosire). Va puteti da seama de acest lucru deoarece lumina
indicatorului de confirmare a transmisiei nu se aprinde, este slab sau se stinge pentru putin timp.
Inainte de a chema instalatorul, incercati sa inlocuiti bateria cu una de la celalalt transmitator care

functioneaza corect: daca aceasta este problema, inlocuiti bateria cu una de acelasi tip.

Bateriile contin substante contaminante: nu le aruncati impreuna cu reziduurile obisnuite, Ci

eliminati-le in conformitate cu legile locale.

Sunteti mulfumit? Daca doriti sa instalati in casa dumneavoastra un nou sistem de automatizare,
adresati-va instalatorului si societdtii Nice, astfel veti avea garantia ca veti primi asistenfa unui
specialist si produsele cele mai moderne de pe piatd, cea mai bund functionare si 0 maxima
compatibilitate a automatizarilor. V4 multumim ca ati citit aceste recomandari §i speram ca
sunteti multumit de noua dumneavoastra instalatie: daca aveti vreo nedumerire, adresati-va

instalatorului dumneavoastra.

Declaratie de conformitate

conform Directivei 98/37/CE, Anexa Il, partea B (Declaratie de conformitate a producatorului)
Numarul 210/ROBUS Revizie: 0

Subsemnatul Lauro Buoro, in calitate de Director General, declard pe proprie raspundere ca
urmadtorul produs:

Denumirea producatorului: NICE s.p.a.

Adresa: Via Pezza Alta 13, 31046 Z.1. Rustigne, Oderzo (TV) Italia

Tip: motoreductor electromecanic cu unitate de control incorporata

Model: RB600, RB600P, RB1000, RB1000P

Accesorii: radioreceptor SMXI cu baterie de urgenta PS124

Indeplineste cerintele esentiale din urmatoarele Directive:
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Directiva 98/37/CE a Parlamentului European si a Consiliului din 22 iunie 1998, pentru
armonizarea legilor statelor membre referitor la mecanisme

Dupa cum se prevede in Directiva 98/37/CE utilizarea produsului menfionat mai sus nu este
permisd pand cand masina pe care este incorporat nu a fost identificatd si declarata in
conformitate cu directiva 98/37/CE.

In plus, produsul indeplineste prevederile din urmitoarele directive CE, modificate de directiva
93/68/CEE a Consiliului Europei din 22 iunie 1998:

73/23/CEE Directiva 73/23/CEE a Consiliului din 19 februarie 1973 pentru armonizarea legilor
statelor membre referitor la echipamentele electrice destinate sa fie folosite intre unele limite de
tensiune.

In conformitate cu urmatoarele standarde armonizate: EN60335-1, EN 60335-2-103.

89/336/CEE Directiva 89/336/CEE a Consiliului din 3 mai 1989, pentru armonizarea legilor
statelor membre referitor la compatibilitatea electromagnetica.

In conformitate cu urmitoarele standarde armonizate: EN 61000-6-2, EN 61000-6-3

Oderzo, 2 decembrie 2004

Director General

Lauro Buoro

14046 cuvinte
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